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1.- CARACTERISTICAS Y METODO DE TRABAJO DE LOS EQUIPOS

A) GOLDEN KING DPRP 3D
Es un equipo electronico de deteccion electromagnética de alta tecnologia; se caracteriza

por obtener resultados seguros y acertadds durante la busqueda de objetivos, cuyo
sistema hardware permite una labor conveniente en cualquier condicion de terreno y medio
ambiente. Una de sus caracteristicas es la busqueda en dos interfaces gue son mostradas
en pantalla y son denominadas como “BUSQUEDA GENERAL” (General Search) y
“BUSQUEDA CON MEDIDOR DIGITAL’ (Dlgltal Gauge Search)

La primera (Busqueda General), con amp[lli;ﬁﬁ
T ‘
sefal recepcionada del objetivo (como la forma, el tamafio y la profundidad estimada), los

digital permite observar todos los

movimientos que se ejecutan en tiempo real

iitiendo obtener toda la informacion de la
mismos que pueden observarse en la pantalla, una indicando la intensidad de la sefial en

el centro del objetivo y la otra indicando por el color, la presencia de una sefial metélica

(rojo) o de una cavidad (azul).
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La segunda interface (Busqueda con Medidor Digital) detecta la misma informacion
obtenida en la modalidad de Busqueda General y la indica en la pantalla en tres secciones
con agujas indicadores (pointers), mostrando presencia en cavidades, presencia de
cavidades o de ambas, asi como del tipo de metal detectado. Asimismo, indican la
intensidad de la sefal del objetivo.

La caracteristica singular de esi;l e| if
ﬁ ?l i
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ser analizado desde dlferente é,nq“' S )
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Este equipo cuenta con\ N
fifs u

cavidades; tecnologia D.1.S.S.

i ‘|I e i
obtenida del terreno; dlscnmm% hma os ferrosos y un control del nivel de sensitividad

para terrenos con altos nlveleé-.de 'nﬁlnérahzamon y de denS|dad magnetica.

B) DISCRIMINADOR DE FRECUENCIAS

Este equipo es un emisor de sefiales de radio frecuencia direccional a través del terreno en

distancias considerables; la sefial emitida es inducida en el suelo en un patron

multidireccional circunferencial de 360°.

El selector de frecuencia emite una senal a través de una boblna transmisora de cobre, la

cual se encarga de emitir la frecuenma elegida. =~ Honcaicn i

La onda emitida viaja soIaPnente unos cuantos centimetr é:b’aijo la superficie del terreno y

es impulsada por un medidor y una baterfa de ’I#

Esta onda viaja mucho mas lejos a baja frecuencia, tomando el camino de menor

resistencia al viajar por la tierra.

Si el objetivo se encuentra dentro de ésta frecuencia, absorberd la sefial y formara un

circuito con la misma frecuencia.
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Este circuito actia pasivamente hasta que el operador camina con las varillas de cobre

atravesando la linea electromagnética inducida.

El movimiento de las varillas es producto de la influencia electromagnética generada. La
direccion correcta hacia el objetivo lo determinan, la cantidad de veces que se cruza la
linea electromagnética inducida, el posicionamiento indicativo de las varillas de cobre las

cuales, si se encuentran separa]d,a‘_:';‘ ica que;

objetivo; si se posicionan pa]réaie AN
alineacion. Este procedlmlentd"éfﬁ

luego del cual se procede ai dﬁ

1 |||
it i
Debe tenerse en conS|der dﬁL [

manifestaran una senal mamwpé | Por éste

i i
mayor potencial para la ampl.lm le a Ll‘.enal transmltlda

Este equipo discriminador esta destinado solamente para la deteccion especifica de oro
(Au) y plata (Ag), por lo que consecuentemente discrimina los demas metales y minerales
que se encuentran en el entorno. '

2.- PROCEDIMIENTO PROSPECTIVO IN SITU

A) GOLDEN KING DPRP 3D

Instalado completamente el _equipo detector, se procedlo a programar las funciones del
menu dando prioridad a 'Ias 'siguientes funciones: dlscrlmlnamon de metales ferrosos,

il
sensitividad, ajuste automatico del suelo: e mttﬁ;,é ase

olﬁ‘preferenma a la interfase de
“Busqueda General” o de radar con la finalidad de ubic i?ifi(ilades especialmente. Para el
efecto, se emplearon dos tamafios de bobinas de busqueda, la primera de busqueda
general de tamafio mediano (360 x 440mm) con rango de profundidad entre 0-5metros y la
segunda de busqueda profunda y de mayor tamafio (600 x 1000 mm) con rango de

profundidad entre 0-8 metros.

Puesto en marcha el equipo se procedié a recorrer todo el &mbito del recinto, marcando

con banderillas los lugares en los cuales se detecté un objetivo, luego del cual se continué
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con la fijacion del objetivo detectado en la pantalla de resultado del equipo para
posteriormente observar el grafico en 3D, analizar la informacion resultante y dejarla

registrada en la memoria del equipo.

B) DISCRIMINADOR DE FRECUENCIAS

Instalados en el recinto el selector de frecuencias y las bobinas transmisoras en el muro
sur (sefial Ag) y en el muro norte (sefial Au) se procedié a esperar el tiempo requerido para
inducir a la sefial emitida a capturar algin objeto dentro del rango de la frecuencia

programada.
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Este efecto solo es obte|_ i i
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3.- RESULTADOS OBTENIDOS

A) GOLDEN KING DPRP 3D

Durante el recorrido de prospeccion por todo el recinto u:tilizando-l_a bobina de busqueda
general (“plato” mediano) se ubicaron diversos puntos en los cuales el equipo detecto
cavidades (sefal azul) cuyas imagenes no pud\eron capturarse y registrarse en pantalla

debido al rango de profundldad de busqueda este’ es eI caso de los puntos “A” y “C”

anotados en el bosquejouplanta

o e i !
Al intercambiar la bobina de busqueda general pl(Lrl ‘bot ;r‘i%l de busqueda profunda (“plato”
grande) se detect6 con claridad el punto “B”, obteniéndose un grafico en tiempo real que

fue registrado en la pantalla y en la memoria del equipo.
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Este grafico indica la presencia de

un pasaje o corredor en direccién
nor — nor oeste, a una profundidad
inicial estimada de 2.10 metros con
una manifiesta gradiente
escalonada. Contenido en este
mismo grafico se observa una
manifestacion metalica al interior.
la cavidad (color rojo) no pul' |
precisarse si es de naturale"‘z" al
o argentifera o de alg !

aleacion metalica.

(AN :‘MJH | » i

Estando este equipo progrémadé‘barg la deteccién‘ esriJef:l’fica de objetos de oro y plata, no
es de extrafiar que se haya logrado detectar diversos puntos de alineamiento direccionado
hacia estos dos metales, lo cual permite presumir que la presencia de objetos metalicos al
interior de la cavidad, abundantes o no, existen y consecuentemente generan un campo

magneético detectable por este instrumento en este recinto de aproximadamente 758m2.

La deteccion con este discriminador determiné fundamentalmente dos alineamientos de
ubicacion de objetos metalicos, la primera (en color amarillo) anotados con los nimeros 1-
2-3 y la segunda (en color verde) con los naméros*‘~4-;5¥6 Z’Corresponde a la frecuencia
aurifera. Aquellas de color rojo sin anotacion :numériéa bcorresponden a la frecuencia

argentifera. I

4.- INTERPRETACION DE LOS RESULTADOS

El GOLDEN KING DPRP 3D ha permitido comprobar que en el &mbito del lado sur hasta el
centro del recinto, la manifiesta existencia de dos enormes bloques de piedra granitica
aparentemente no favorece la permisibilidad de una cavidad interior que pueda generar un
ingreso entre ellas debido a que volumétricamente ocupa gran parte de este sector; en cambio,

desde aproximadamente el centro del recinto en direccion del muro norte, todo parece indicar

62



que éste sector del habitaculo corresponde al area en que se encuentra una gran cavidad
interior en la cual probablemente puedan encontrarse ocultos restos arqueolégicos de
trascendencia historica.

En cuanto al DISCRIMINADOR DE FRECUENCIAS, este equipo ha permitido complementar
mediante deteccion inducida, la comprobacion de la existencia de objetos metalicos contenidos
en la cavidad.

"" [ x;'\”!{“
|

‘. St sonan ém's,
e afirmal

profunda cavidad dlreCC|onada haC|a el lado norte del recmto -probablemente con

"‘bon un 100% de certeza gue existe una no tan

compartimientos compartidos, producto del impedimento natural de los .enormes bloques de
granito que pueden observarse sobre la superficie del terreno en su lado sur. Asimismo el
acceso a esta cavidad se encuentra bajo ésta superficie, en la parte inferior del muro este,
aproximadamente en su punto medio, en donde se observa una Unica *hornacina” descubierta.

Este acceso hacia el interior de la cavidad aparenta estar cohform:ado por una escalinata.

La confirmacion de la exustencna de restos arqueologlcos contenldes en ésta cavidad solo podra

ser corroborada mediante una mlnucmsa excavacion CIentlflca

- Lima, 20 de Abril del 2012

Mano Escobar Daza

[ §53
ESCOBARD GROU s.P.f
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